SZCZEGOLOWY ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH
WYMIANY
DWOCH DZWIGOW OSOBOWYCH

Zamawiajacy ~ Spéldzielnia Mieszkaniowa Radna

Zakres: Wymiana 2 szt. dZwigéw osobowych w 2 budynkach: Radna 9 i Radna 15 w

Warszawie

1. Cel i zakres robot budowlanych

Celem robot budowlanych jest wymiana 2 wind (dzwigéw osobowych) wynikajaca z potrzeby
dostosowania tych urzadzen do obowiazujacych przepiséw normy dzwigowej PN-EN B81.1. oraz
poprawienia bezpieczefistwa, funkcjonalnosci i wygladu estetycznego.

2. Zaktes rob6t budowlanych w czedci dotyczacej zaprojektowania wymiany diwigéw obejmuje
nast¢pujace czynnosci;

D

2)

optacowanie projektu dzwigéw zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego, specyfikacja techniczng
wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych i instalacyjnych (STWiORBII), niniejszym Szczegblowym
zakresem Robét Budowlanych i obowiazujacymi ptzepisami prawa; projekt bedzie obejmowaé
réwniez umieszczenie ogranicznikéw przepig¢ w liniach zasilajacych obwodéw elektrycznych
dzwigéw w tablicy gléwnej budynku,

uzgodnienie dokumentacji dzwigéw z organem whasciwej jednostki dozoru technicznego oraz
przygotowanie wniosku o wydanie decyzji zezwalajacej na cksploatacje tego dzwigu, zgodnie z
przepisami ustawy z dnia 21.12.2000 t. o dozorze technicznym (Dz. U. z 2000 t. Nr 122, poz. 1321)

oraz przepisami rozporzadzenia Ministra Gospodarki, Pracy
i Polityki Spotecznej z dnia 29.10.2003 r. w sprawie warunkéw technicznych dozoru technicznego w
zakresie eksploatacji niektérych urzadzen transportu bliskiego Dz. u.

z 2003 r. Nr 193, poz. 1890), a takze uiszczenie oplat, o ktérych mowa w rozpotzadzeniu Ministra
Gospodarski z dnia 17.12.2001 r. w sprawie wysokosci oplat za czynnosci jednostek dozoru
technicznego (Dz. U. z 2001 r. Nt 153, poz. 1762 z pozn. zm.).

3. Zakres rob6t budowlanych w czesci dotyczgcej wykonania wymiany kazdego dzwigu obejmuje
nast¢pujgce czynnosci:

1)
2)
3)

4)
5)
0)
7)
8)
9)
10)

11)

demontaz podzespotéw dzwigowych podlegaj acych wymianie i ich utylizacja,

montaz tablicy wstepnej;

montaz aparatury sterowej przystosowanej do pracy zbiorczej w dét jednego dzwigu montaz
falownika;

montaz systemu zjazdu pozarowego;

montaz systemu zdalnego monitoringu technicznego dzwigu;

montaz podstawy weiagatki i ewentualnie kota zdawczego

montaz bezreduktorowego zespolu napedowego z linami lub na pasach,

montaz ogranicznika predkosci z obciazks i lina;

montaZ ramy kabiny z chwytaczami (prowadnice rolkowe lub suwakowe do ustalenia w opgji);
montaz kabiny ze stali nietdzewnej wg projektu funkcjonalnego i estetycznego zaakceptowanego
przez Zamawiajacego o maksymalnie mozliwej do uzyskania powierzchni kabiny, z wykladzing
podlogowa antyposlizgows z zatopionymi elementami korundu;

montaz drzwi kabinowych automatycznych
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12)

13)
14)
15)
16)
17)
18)
19)
20)
21)
22)

23)
24)
25)
26)
27)
28)
29)
30)
31)

32)
33)

montaz drzwi szybowych automatycznych o szerokosci w §wietle min 750 mm | najlepiej 800 mm -
na parterze wykonanych z blachy nierdzewnej szlifowanej, na pozostatych pietrach malowane farbg
proszkowa w kolorze RAL 7037 (w odrebnej pozydji kosztotysowej),

wymiana prowadnic kabiny;

wymiana prowadnic przeciwwagi przeniesieniem i umieszczeniem na bocznej $cianie szybu;

montaz przeciwwagi z wykorzystaniem aktualnego obciazenia lub nowej;

montaz stupkéw pod zderzaki w podszybiu;

montaz zderzakdw;

montaz instalacji dZwigowej w szybie i na kabinie;

montaz oswietlenia szybu;

montaz antywandalowych kaset wezwan na przystankach z ilustracja nakazanego kierunku jazdy
montaz kasety dyspozycji w kabinie w wersji antywandal

montaz pietrowskazywacza w kabinie i na partetze, a na pozostalych przystankach — strzalek
kierunku jazdy;

montaz systemu komunikacji miedzy kabing a stuzbami ratowniczymi i ewentualnie pomieszczeniem
nadzoru budynku (w odrebnej pozycji kosztorysowej);

montaz kamery do monitoringn w kabinie na czujke ruchu wraz z montazem twardego dysku
dzialajacego w maszynowni dzwigu (w odrebnej pozycji kosztorysowej),

montaz oston na elementach ruchomych w maszynowni lub w szybie (m.in. ogranicznik predkosci,
kota pasowe, przeciwwaga);

montaz drabinki w podszybiu;

obrobka otworéw drzwiowych po  wymianie drzwi szybowych  poprzez  tynkowanie
1 malowanie wraz z obudows glifu plytg gips-karton wzmocniona na szerokodci 40 cm obtozonej
portalem ze stali nierdzewnej na patterze (w odrebnej pozycji kosztorysowej)
zabudowanie zbednych otwordw mi¢dzy szybem a maszynownig dzwigu;

3

oczyszczenie maszynowni i szybu oraz malowanie $cian maszynowni 1 szybu biala farba niepylaca, a
podlogi — szara farba olejoodporna;

umieszczenie ogranicznikéw przepieé w liniach zasilajacych obwodéw elektrycznych dzwigu w tablicy
gtéwnej budynku,

likwidacja wlacznika dZwigu na parterze budynku wraz z montazem puszki rewizyjnej.

Montaz ogranicznikéw przepieé;

Montaz progéw przed drzwiami szybowymi wykonanych z blachy nierdzewnej takiej samej jak kabina
i drzwi dzwigéw (w odrebnej pozydji kosztorysowe;j).

4. Dzwigi po wymianic powinny spetniaé nastgpujace wymagania funkcjonalno-uzytkowe:

1)
2)

3)
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predkosé dzwigdw powinna wynosi¢ min. 1,0 m/s;

czas oczekiwania na przyjazd kabiny powinien by¢ regulowany szybkoscia otwarcia/ zamkniecia
drzwi;

ruszanie i zatezymywanie si¢ kabiny dzwigu powinno nastepowac fagodnie; w przypadku obcigzenia
kabiny zblizonego do dopuszczalnego, tuszanie i zattzymywanie si¢ kabiny na przystanku nie moze
powodowa¢ sygnalizacji przeciazenia spowodowanej naglym przyspieszeniem lub opéznieniem ruchu
kabiny;

kabina powinna zabiera¢ pasazeréw ze wszystkich przystankdw jadac w kierunku dél;

kabina powinna zatrzymywaé sie na przystankach precyzyjnie — ewentualny prég powstaly po
otwarciu drzwi kabiny nie moze byé wyzszy niz 3 mm;

system sterowania dzwigu musi byé odporny na zaklécenia elekromagnetyczne oraz nie emitowaé
takich zakldcen;

montaz , falownika i funkcji »stand-by” gléwnych podzespoléw elektrycznych dzwigu powinien
zagwarantowac maksymalna oszczedno$é energii elektrycznej

str. 2/3



8) kabina diwigu powinna w przypadku sygnatu ppoz. zjezdzal na przystanek ewakuacyjny (parter) i
tam si¢ zatrzymywac (jesli budynek zostanie wyposazony w system p-poz), a w przypadku zaniku
napiecia — dojezdza¢ do najblizszego przystanku w celu uwolnienia pasazerow;

9) kabina diwigu powinna posiadaé oéwietlenie awatyjne z czasem podtrzymania ok
2 godz.;

10) na gornej polowie tylnej §ciany kabiny nalezy zamontowaé lustro ze szkta bezpiecznego otaz porecz;

11) kabina powinna posiada¢ zalaczany automatycznie wentylator zapewniajacy dostateczna wymiane
powietrza;

12) o$wietlenie energooszczedne LED kabiny dZwigu powinno wylaczaé sie¢ po uplywie
0,5 godz. od czasu ostatniej jazdy kabiny, a po wylaczeniu  powinno byé zalaczane
w momencie otwarcia drzwi kabiny;

13) przyciski w panelu sterujacym powinny podswictla¢ si¢ po zadaniu dyspozycji i powinny byé
oznaczone alfabetem Braille’a;

14) w panelu sterujacym w kabinie powinna by¢ zainstalowana stacyjka kluczykowa umozliwiajaca
blokad¢ otwarcia drzwi;
15) szyb powinien by¢ dostatecznie ofwietlony
16) Zamawiajacy wymaga aby wszystkie podzespoly zostaly wyprodukowane w krajach Unii
Europejskiej;
Ogolne whasciwosci funkcjonalno-uzytkowe dzwigéw nie ulegaja zmianie. DZwigi beda obstugiwaé — jak
dotychczas — ruch osobowy w budynku pomiedzy istniejacymi kondygnacjami oraz sporadycznie beda
shuzy¢ do przewozu towaréw i wyposazenia obiektu.
5. Dodatkowe wymogi:
1. Uzgodnienie dokumentacji, odbiér wraz z pomiarami i badaniami przed UDT przez Oferenta i na
jego koszt.
Akceptacja zalaczonego wzoru Umowy na wykonanie przedmiotowych robét ,
3. Oferta musi zawieraé szczegblowy zakres i koszt konserwacji dZzwigu w oktesie gwarancji i po
okresie gwarancji oraz wzér uméw o konserwacje,
4. Sterownik dZwigu musi by¢é niekodowany z petng dokumentacja serwisowa oraz
z testerem dla uzytkownika,

5. Pozostawienie silnika napedowego wymontowanego ze starego dZwigu w miejscu wskazanym
ptzez Zamawiajacego
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Warszawa, dn.23 grudnia 2013 roku
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